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SkoTrak jest trakerem APRS. Idea powstania tego urządzenia była taka, aby całkowicie uniezależnić traker od komputera. Za pomocą czterech przycisków i wyświetlacza można skonfigurować wszystkie niezbędne parametry. Również ważnym atutem tego urządzenia jest możliwość współpracy z modułami gps pracującym i z różną prędkością i różnym stanem spoczynkowym.

Te cechy sprawiają że urządzenie jest niesamowicie elastycznym trakerem, łatwym w budowie, opartym o części ogólnie dostępne i stosunkowo tanie.

Menu SkoTraka zostało podzielone na 4 podstawowe podmenu:

„Main Settings” – tutaj możemy ustawiać znak, sid i ścieżkę.

„Timming” – kalibracja tonów 1200 i 2200, ustawianie prędkości komunikacji między SkoTrakiem a modułem GPS, włączanie/wyłączanie auto detekcji,

„Beacon” – ustawianie opisu

„Aprs/Mic-E” – wybór statusu, symbolu jak i rodzaju tabeli (podstawowa/rozszerzona).

Po włączeniu i krótkim powitaniu SkoTrak przez chwilę komunikuje się z modułem GPS po czym w zależności od tego czy GPS jest podpięty informuje że:

· nie podłączono GPS-a („No GPS!”),

· GPS jest podłączony ale nie łapie satelitów („No Signal GPS”).

Po odczytaniu prawidłowej pozycji, Traker zaczyna wyświetlać ją na wyświetlaczu alfanumerycznym. 
Z powodu dość małego wyświetlacza nie przewidziano wyświetlania większej ilości informacji o aktualnej pozycji.

SkoTrak ma zaimplementowany SmartBeaconing, jak również 3 progi prędkości po przekroczeniu których następuje zwiększenie częstotliwości wysyłania ramek.

Jeżeli pojazd stoi w miejscu, SkoTrak wysyła ramki co 20 minut.

Wysyłanie ramek jest sygnalizowane zapaleniem się czerwonej diody i wyświetleniem w górnym prawym rogu „TX”.

Można również wymusić wysłanie ramki podwójnym kliknięciem przycisku nr3. Warunkiem jest tylko to aby był aktywny sygnał gps.

Oprogramowanie do SkoTraka będzie nadal rozwijane.

Planuje się implementacje wyświetlacza graficznego i ulepszenie toru odbiorczego po przez dodanie odpowiednich filtrów i układów dopasowujących.
